Kurzanleitung

L-LAS-LT-MS-Scope V3.14-TSD

Touch-Screen-Display
(PC-Software fur Microsoft® Windows® Vista, XP, 2000, NT® 4.0, 98)

VORABVERSION

fur Laser-Zeilensensoren der L-LAS-LT-...-MS (Master-Slave) Serie

(Abb.: L-LAS-LT-37-MA bzw. L-LAS-LT-37-SL)

L-LAS-LT-...-MA-37 (Master) und L-LAS-LT-...-SL-37 (Slave)
L-LAS-LT-...-MA-55 (Master) und L-LAS-LT-...-SL-55 (Slave)
L-LAS-LT-...-MA-80 (Master) und L-LAS-LT-...-SL-80 (Slave)

L-LAS-LT-...-MA-135 (Master) und L-LAS-LT-...-SL-135 (Slave)

L-LAS-LT-..-MA-275 (Master) und L-LAS-LT-...-SL-275 (Slave)



Bedienung der L-LAS-LT-MS-Scope Software V3.14-TSD

Die L-LAS-LT-MS-Scope Software dient zur Parametrisierung der Kontrollelektronik der L-LAS-LT-...-MA/SL
Zeilensensoren (ber die serielle Schnittstelle. Die von Master und Slave gelieferten Messwerte kdnnen mit Hilfe der
PC-Software visualisiert werden. Somit kann die Software u.a. zu Justagezwecken und zum Einstellen von geeigneten
Toleranzgrenzen zur Kontrolle des Messobjektes herangezogen werden.

Nach dem Aufruf der L-LAS-LT-MS-Scope Software erscheint die zuletzt verwendete Bedienoberflache (oben TSD-
Oberflache, unten: Standard-Oberflache).

LAS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel _ &l TSD-Bediener-Oberflache

MAIM

[mml] Uber die Taste MAIN kann
# mgH SETPOINT ) zwischen der TSD-Oberflache und
value der Standard Bedienoberflache

il umgeschaltet werden.
T — TOL [+] ) Die TSD (Touch-Screen-Device)
RGMODE: NO USE [mm] Oberflache bietet groBere
COLARITY: DIRECT f f Funktionsfelder und Bedienertasten

MODE. A TOLE] zur leichteren Bedienbarkeit uber
HOPE [} v bertihrungsempfindliche
Bildschirme.

Pinel: | . I [ s Pixel I

CONNECT
[ EePAOM | gET I COM. | 1 |LLASLT-59226-MA3 14 14/Sep/T]

VIDED

# L LAS LT-MASTER-SLAVE Control-Panel ®=[EF] Standard-Bediener-Oberflache
L-LAS-LT-MS-Scope versionz14 07iocta T5D
N e Y 256 255 15D
GENERAL PARAMETER » 225 2 <
€ 2m 200 @
EvALMODE worivl| 3 e .. . .
| | g 175 0 Uber die Taste TSD kann zwischen
T0L0P e ﬂ 0.020 ] 1m0 e der MAIN-Standard-Oberflache und
T 125 125 . ..
roow e 3 0020 £ s der ~ TSD-  Bedienoberflache
. 8 umgeschaltet werden.
|HWMDDE DISABLEALLV| e i E’ 9
T 50 503,
|THG MODE MOT-USED ¥ | > 25, Fan o5
0 1 ! 0
|AVEF!AGE 256 ¥ | 5L 40% a0 000 10 1 1 1000 2000 3000 4096 WA
| POLARITY DIRECT ¥ | et - ! Y ek
NAOUT [DRECTO.dov || (1838 SLAE MEASUREMENTYALUE|  roeRawce|  masTer| (2271
0.020 [+]
Z00M DIRECT 111 ¥ 36.870 w [JEE 2650 mm| | ppay mm| 37.266
- EMWIDTH  [max| 2653
I RaM e e ol | RUN ‘ | sTaR ‘ | YIDED ‘ ‘ TEACH |
I EEPROM poLpiRecT MM 2646
I FILE GET Phi: STA /5TA RESET | Joom| 1 [CLASLTS3226MAYVE TS 14/5ensT]
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Auswahl der

seriellen RS-232 Schnittstelle

% |LAS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel

[mm]

# mign SETPOINT

Value
¥ GO

f Low [mm]

EVAL-MODE: WIDTH
TRG-MODE: NO USE
POLARITY: DIRECT

POW-MODE: S/5TA

Firel:

Max| 2.650
TO TRY TO CONNECT
MIN 2 649
‘ ACCEPTCDMSETTINGS' | DISCARD '

COMMECTION SETTIMNGE

SELECT CO PORT [1...256] ﬂ

W‘WI

IL*LAS*LT*SBZZE*MA*V}] 4 14/ ep 1

|7 Réshd SEND ’

YIDEDO |

RESET TEACH

RUH |

S5TOP '

|_ EEFROM GET ’

COM:

1 |Recorder stopped!

KEYBOARD

CONNECT Taste

COMMECT

PAR-GE

PAR-HA

PAR-SL

LLL

=
c
=

GR&PH

i

REC

CONMECT

Achtung !

verbunden werden !

Das serielle RS-232 Schnittstellenkabel

muss mit der

Uber die Taste [CONNECT] kann
ein Fenster zur Eingabe der
COMPORT Nummer eingeblendet
werden.

Nach  Eingabe der richtigen
COMPORT Nummer kann Uber die
Taste [TRY TO CONNECT] der
Verbindungsaufbau zum  Master
Sensor hergestellt werden. Nach
erfolgreichem  Verbindungsaufbau
erscheint eine Firmware
Statusmeldung.

Master-Einheit

Anzeige der numerischen Messwerte im NUM Anzeigefeld:

—% | L AS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel

MEAS.
Value

[mm]

# mign SETPOINT

Value

ow  [mm]

EVAL-MODE: WIDTH
TRG-MODE: NO USE
POLARITY: DIRECT

POW-MODE: S/5TA

Firel:

TOL [+]

2 678 [I||I||]

2 652 [mimn]
Fizel: J

|7 Réshd SEND ’

HESET TEACH

S5TOP '

YIDED '

Rl |

|_ EEFROM GET I

COM: | 1 |RegestRS232-data

KEYBOARD

NUM Taste

ML

FAR-GE

PAR-MA

FAR-SL

LLL

NUM

GR&PH

L

REC

CONMECT

i

Uber die Taste [NUM] kann ein
Fenster zur Anzeige der wichtigsten
numerischen Messwerte und
Vorgabewerte angezeigt werden.

RLUM

Nach anklicken der [RUN] Taste
startet die kontinuierliche
Messdateniibertragung ~ zwischen
dem Master und dem PC uber die
serielle RS-232 Schnittstelle.
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Eingabe / Anderung von Vorgabewerten im NUM Anzeigefeld:

# L LAS LT MASTER SLAVE Cantrol Panel = ] Die Anderung des SETPOINT
Wertes oder der oberen und unteren
AN TOLERANZ-Grenzen kann aus
dem NUM Anzeigefeld heraus
KEYBOARD erfolgen.
[mm]
—_ —— Hierzu mussen  zunachst die
- e e, ;
€ HigH SETPOINT ‘ . n Pfeiltasten rechts neben dem
¢ go Ve -. -“' !' - jeweiligen Anzeigefeld
¢ Low  [mm] - Ju freigeschaltet werden.
PaR-5L

Dies erfolgt durch Anklicken eines

EVAL-MODE: WIDTH TOL [+] : ‘ = :'-Ii : -
TRG-MODE: NO USE [mm] | e L S |

" beliebigen numerischen
POLARITY: DIRECT MIN TOLE] Ausgabefeldes neben der jeweiligen
POW-MODE: S/STA ) = . Pfeiltaste.

Fixel:

Fixel: J
FHAM SEND l ‘ RUM | STOP ' ‘ YIDED | RESET TEACH

l_ EEPROM GET COM: 1 |R8232 data-transfer stopped!

COMNECT

dan

Nach Freischalten der Pfeiltasten kann durch
anklicken zunachst die Dezimalstelle aktiviert
werden, die verandert werden soll.

[mm] z.B 1/1000 mm Digitalstelle

SETPOINT

Value

SETPOINT Andern der 1/100 mm Digitalstelle
Value

[mm]

‘ Die Anderung der Ziffern erfolgt durch anklicken der Pfeil [auf] und Pfeil [ab] Taste
rechts neben dem ausgewahlten numerischen Anzeigefeld.

v
Nach anklicken der SEND Taste werden die aktuellen Zahlenwerte fir SETPOINT

B FAH SEMD { und TOL [+] bzw. TOL[-] zum Sensor ber die serielle Schnittstelle gesendet.
EEPROM GET + [#] RAM: Abspeichern in den fliichtigen RAM-Speicher
I_ [#] EEPROM:  Abspeichern in den nichtflichtigen EEPROM Speicher
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Anzeige der Video Daten von Master und Slave:

¥ LLAS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel M= VIDEO Taste

286~ | -256

240 l 240 HAIN

220 i 220 - WIDED
£ 2m I 200 3 @
ER L 0 180 '9"
& 160 160 2
S o g FanaE Uber die Taste [VIDEO] kann ein
EREl 120 - . .
51 g Fenster zur Anzeige der Videodaten
5 0 7 PARMA der CCD-Zeile von Master und
g ig g 2 Slave dargestellt werden.

2 L ;D PAR-SL

0-, o -0 Uber das Videobild kann die
SL| 4096 3500 3000 2500 2000 1500 1000 500 1 1 500 7000 1500 2000 2500 3000 3500 4096 M ..

HLIM Einjustage von Master und Slave
SLave MEASUREMENT- VALUES T kontrolliert werden. Ferner gibt die
2470 | 37.566 ., NG, .. 36.578 [1625 GREPH Hohe der Video-Peaks Auskunft
— = | i - = tber dle_ richtige Einstellung der
REC Sende-Leistung.

[® Fem SEND ! ‘ RUN ‘ ‘ STOP | ‘VIDED‘ Das Videobild k&énnen nur im
[ eerrov | ger coM: [T [Waling or Darms B CONNECT Sekundentakt aktualisiert werden.

Die Videodaten vom SLAVE werden im linken Anzeigefenster, die Videodaten vom MASTER werden im rechten
Anzeigefenster dargestellt.

Anzeige der Messdaten im GRAPH Anzeigefenster:

<% L LAS-LT-MASTERSLAVE Contral-Panel = GRAPH Taste
2.690-
2 682 [-] SETPOINT 2 650 A
T2674 o GRAPH
52.666 TOL] ] 0.020 KEYBOARD
= Pl q T - . .
g 28957 I TR e Uber die Taste [GRAPH] kann ein
chesd IR PAR.GE Fenster zur Anzeige der Messdaten
T 2.642 o MAS [rm] 3.081 . . .
Y o g4 5997 in numerischer und graphischer
o 2- I [ram] . | 1
2 o PARAMA Form eingeblendet werden.
2618 EVAL-MODE: WIDTH & HIGH
TRG-MODE: MO USE .
2.610- 100 POLARITY: DIRECT @ co ol
Sample-No.: POWMODE: ST4 /574 @ LOW RUM
ML
SLAVE MEASUREMENT. VALUES MASTEF Nach anklicken der [RUN] Taste
2482 | 37.570 PR ) | 36.574 1621 | | aners startet  die  kontinuierliche
Pict | " | | - e Messdatenilibertragung ~ zwischen
REC dem Master und dem PC iber die
e [ sow | ‘ Ul l ‘ sTOP | ‘ VIDEC ‘ serielle RS-232 Schnittstelle.
I_ EERROY GET COM: 1 |Reqest RS232-data —» EUNREE]

Der aktuelle Messwert erscheint im graphischen Anzeigefenster als rote Kurve. Die Anzeige erfolgt im ,,Roll-Modus”,
d.h. die aktuellsten Messwerte laufen von rechts nach links.

Kurzanleitung: L-LAS-LT-MS-Scope V3.14-TSD fir L-LAS-LT-...-MS (Master/Slave) Sensoren 517
15.05.2012



Anzeige/Speichern der Messdaten im RECORDER Anzeigefenster:

—# L-LAS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel

=1

MAIN

KEYBOARD

PAR-GE

PAR-MA

PAR-SL

HHEHD

=
=
=

GRAPH

|_ EEFROM

MEAS.- RECORDER STOFFED
VALUE SAMPLES: 18
START-DATE: 12.05-2011
[mm] START-TIME: 10:52.43
2 690-
RECORDER TIME INTERWAL
2.682
. 60-
min i z
_ 2674 [min] | 0 min ‘ E
£ — :
2.666 :
E 40:
- z
o 2-658 [sec] 10 B
3 g
= 2.650 —1 :
3 u 20:
b eEaz FILE-OUTRUT P
o -
2.634 = :
: = IE[o
2.626 ]
DACwark\MIChIBOVSEF832X4L-Ls |
2618
2.610-
0 100 > ®
Recording-Time 10:55:45
woo [ (o] [oo] [

GET COM:

1 |Recnrder stopped!

CONNECT

O

REC Taste

REC

Uber die Taste [REC] kann ein
Fenster fiir die Initialisierung der
Rekorder-Funktion eingeblendet
werden.

In diesem Fenster kann eine
Rekorder-Funktion zur
Anzeige/Abspeicherung von

Messdaten eingestellt werden

Der aktuellste Messwert erscheint im wie im graphischen Anzeigefenster als rote Kurve. Die Anzeige erfolgt im ,,Roll-
Modus“, d.h. die aktuellsten Messwerte laufen von rechts nach links.

Eingabe der allgemeinen Parameter fur Master und Slave:

—# L-LAS-LT-MASTER-SLAVE Control-Panel

EVALUATION-MODE TRIGGER-MODE
WIDTH~| NOT-USED ~|
{ ANALOG-OUT / ZOOM
i 0.020 DIRECT 0...10V 7|
ToL-Lowpnml - 0.020 DIRECT 1:1+|
o SETPO;NT-VALUE [mm] AVERAGE
OFF 3 2.650 256 "
HARDWARE-MODE POLARITY
DISABLE ALL ~| DIRECT ~|
— = | [ w Fivel:
ITF\AM SEND ‘ ‘ RUM | | STOP I ‘VIDED‘
I_EEF'RDM GET COb: 1 |R8232dala—lransfersinppedl

KEYBOARD

PAR-GE

PAR-MA
PARSL
HUM
GRAPH
| REC
COMNECT

PAR-GE Taste

FaR-GE

Uber die Taste [PAR-GE] kann ein

Fenster fir die Eingabe der
allgemeinen Parameter angezeigt
werden.

|7 Rt SEND
I_EEF'FHIIM GET |

Nach anklicken der [SEND] Taste
werden die Parameter (ber die
serielle Schnittstelle zum Sensor
tbertragen.
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Eingabe der MASTER Parameter:

% | -LAS-| T-MASTER-SLAVE Control-Panel

POWER VTHD [%] POWER-MODE i
1000, 100; STATICH |
800- 80— CCD-MODE
LOW GAIN*| | cunce
600" 60: |
4002 40 TEACH VALUE [mm] | | eanwe

0. 20;' poeu [ 550 ] 35.534 ||| oo

0- . 1 : EvAL-BEG EVAL-END NUM

8150 { 35 K 2 4096

Fixel: | L | [ : | Pixel |
REC
ITF\AM SEND I AU | STOR | VIDED |
CONNECT
I_ EEPROM GET COM: 1 |R5232 data-transfer stopped!

Eingabe der SLAVE Parameter:

% | -LAS-| T-MASTER-SLAVE Control-Panel

POWER VTHD [%] FONERRHOEE Han
1000; 100 STATICH | ...
800-% 80 CCD-MODE
LOW GAIN ~ PAR-GE
600: 60: e
4002 40 TEACH VALUE [mm] PAR A

200 : 20_ I [PIXEL] 590 §|| 35.934 PAR-SL

0- . 1 : EvAL-BEG EVAL-END NUM

8150 { 35 K 2 4096

Fixel: | L | [ : | Pixel |
REC
ITF\AM SEND I AU | STOR | VIDED |
CONNECT
I_ EEPROM GET COM: 1 |R5232 data-transfer stopped!

PAR-MA Taste

PAR-MA \

Uber die Taste [PAR-MA] kann ein
Fenster fir die Eingabe der
Parameter am MASTER angezeigt
werden.

|T RAM SEND
|_ EEPROM GET |

Nach anklicken der [SEND] Taste
werden die Parameter Uber die
serielle Schnittstelle zum Sensor
Ubertragen.

PAR-SL Taste

P&R-SL

Uber die Taste [PAR-SL] kann ein
Fenster fir die Eingabe der
Parameter am SLAVE angezeigt
werden.

|T FAM SEND
|_ EEPROM GET |

Nach anklicken der [SEND] Taste
werden die Parameter Uber die
serielle Schnittstelle zum Sensor
Ubertragen.

Kurzanleitung: L-LAS-LT-MS-Scope V3.14-TSD fir L-LAS-LT-...-MS (Master/Slave) Sensoren 717

15.05.2012



